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Descrizione  CONCEPT PALLETTIZZATORE LOGIKA Note
Description
Data 12/01/2025 Disegnato D. Voso

Tolleranze Generali

Dis. Numero

Dimensioni Lavorate Grezze

0-100 £0.1 $05 Concept Layout

101 - 500 +0.2 +1

Oltre 501 +0.3 +2

Interassi +0.05 Materiale

Diametri H13

Fori H13 Tratt. Termico Sostituisce il
Angoli 7° Sostituito dal
Scala 1:27 Peso Tratt. Protettivo

N. Fogli 2 =&




